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U ovom predavanju dajemo prikaz modernih aproksimacijskih tehnika u primjeni
na problem aproksimacije Gramijana upravljanja/kontrole operatorom malog
ranga. Razmatramo primjene na problem upravljanja za jednadzbu provodenja.
Metodu aproksimacije je moguée poop¢iti i na nehermitske probleme pod uvje-
tom da matrica sustava generira eksponencijalno stabilnu polugrupu. U preda-
vanju ¢emo govoriti i o navedenim poopcéenjima te prikazati rezultate numerickih
eksperimenata koji potvrduju teoriju.



